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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace robdt zwigzanych z punktami pomiarowo-kontrolnymi w
ramach zadania: Remont mostu w Kuznicy Skakawskiej w ciagu drogi powiatowej nr 4705E nad rzeka Niesob.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest to zbiér wymagan w zakresie sposobu wykonania
robét budowlanych, wiasciwo$ci stosowanych materiatow, kontroli jako$ci i odbioru rob6t oraz wymagan odnosnie instalacji, montazu
maszyn, urzadzer i wyposazenia obowigzujacych przy realizacji Robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z zaktadaniem punktéw
pomiarowo-kontrolnych na obiektach mostowych.

Zakres robét obejmuje:
e wykonanie i osadzenie znakdw pomiarowych na obiekcie mostowym,

e zalozenie w bezpo$rednim sasiedztwie obiektu mostowego statych znakdw wysoko$ciowych nawigzanych do niwelacji
panstwowej,

¢ wykonanie niezbednych prac geodezyjnych,
1.4. Okreslenie podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej Specyfikacji sq zgodne z obowigzujgcymi normami i D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne.

Znaki pomiarowe — znaki wysokosciowe (repery) umieszczane na obiektach mostowych w celu oceny prawidiowej pracy
obiektéw lub wodowskazy umieszczane przy obiektach mostowych zlokalizowanych nad ciekami wodnymi, stuzace do pomiaru

przeptywajacej wody.

Staly znak wysokosciowy — utrwalony w terenie znak wysoko$ciowy o okreslonej rzednej wzgledem przyjetego poziomu
odniesienia, stanowiacy podstawe pomiaréw niwelacyjnych.

1.5. Wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w D-M-00.00.00 Wymagania ogéine.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, STWIORB |
poleceniami Inspektora Nadzoru/lnzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatu

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw podano w D-M-00.00.00 Wymagania ogélne.
2.2. Materialy do wykonania robét
Znaki pomiarowe powinny by¢ wykonane z trwatego materiatu, odpornego na czynniki atmosferyczne.
Do wykonania i osadzenia znakow pomiarowych nalezy stosowa¢ materiaty:
o prefabrykowane lub wykonane ,na mokro” stupki z betonu C20/25 wg M-13.02.00,
o trzpienie geodezyjne ze stali nierdzewnej,

o profile stalowe ze stali S235JR wg PN-EN 10025-1 i PN-EN 10025-2,
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o prety stalowe ze stali zbrojeniowej wg M-12.01.01,
e  Zywice epoksydowe do osadzania trzpieni w otworach.

Zastosowana zywica powinna by¢ materiatem twardniejacym bezskurczowo, mie¢ bardzo dobre wtasciwosci mechaniczne i
mie¢ bardzo dobra przyczepnos¢ do stali, betonu i kamienia.

Materiaty stosowane do wykonania rob6t podlegajg akceptacii Inspektora nadzoru/Inzyniera.
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne.
Jakikolwiek sprzet, narzedzia i urzadzenia, ktére nie gwarantujg wymagan jako$ciowych robét,

3.2. Sprzet do wykonania robot

Do wyznaczania punktéw pomiarowo-kontrolnych wykonawca powinien mie¢ w dyspozycji nastepujacy sprzet:

o teodolity,
e niwelatory,
o tyczki,

o faty,

o tadmy.

Sprzet stosowany do wyznaczenia punktéw wysokosciowych powinien gwarantowaC uzyskanie wymaganej doktadnosci
pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w D-M-00.00.00 Wymagania ogélne.

Dopuszczalny jest dowolny rodzaj srodkéw transportowych zaakceptowany przez Inspektora nadzoru/Inzyniera, stuzacy do
przewozu geodetdw, sprzetu geodezyjnego oraz materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne warunki wykonania robot
Ogolne warunki wykonania robét podano w D-M-00.00.00 Wymagania ogoine.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez uprawnionego geodete, zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami Gtownego
Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK). Prace nalezy poprzedzi¢ uzgodnieniami z GUGIK.

Wykonawca umie$ci w poblizu obiektu state znaki wysoko$ciowe w ilosci okreslonej w Dokumentacji Projektowej, dowigzane
do niwelacji panstwowej. Czynnosci te wykona geodeta uprawniony na zlecenie Wykonawcy.

Po zakorczeniu robdt nalezy repery uwzgledni¢ w geodezyjnej dokumentacji powykonawczej opisujac ich wspotrzedne i
rzedne w uktadzie panstwowym.

Wytyczenie punktéw pomiarowo kontrolnych nalezy wykonac przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowe;.

Usytuowanie reperéw uzgodni¢ nalezy z Zamawiajacym.
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5.2. Wykonanie statych znakow wysokosciowych

llo¢ statych znakdw wysokosciowych powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa. Staty znak wysoko$ciowy nalezy
umiesci¢ poza korpusem nasypu kolejowego w niewielkiej odlegtosci od obiektu i dowigza¢ do ukiadu niwelacji panstwowej. Staty
znak wysoko$ciowy nalezy wykonaé przed zatozeniem znakow wysokos$ciowych na podporach. Staly znak wysokos$ciowy nalezy
wykona¢ w postaci stupka betonowego (prefabrykowanego lub ,na mokro”) z osadzonym na gbrnej powierzchni trzpieniem
geodezyjnym ze stali nierdzewnej. Stupek nalezy wykona¢ o przekroju 20x20 cm i wysokosci takiej, aby podstawa stupka byta
posadowiona ponizej poziomu przemarzania, a wierzch z osadzonym trzpieniem geodezyjnym znajdowat si¢ okoto 20 cm nad
powierzchnig terenu.

Staty punkt wysoko$ciowy mozna takze wykona¢ w formie reperu na istniejgcym obiekcie budowlanym, ktérego osiadania
juz sig zakoriczyty.

5.3. Wykonanie znakéw wysokos$ciowych na obiekcie

llos¢ znakéw wysokoSciowych montowanych na obiekcie powinna byé zgodna z Dokumentacjg Projektowa. W celu
umozliwienia kontroli osiadan podpor obiektu znaki wysokoSciowe przewidziane do osadzenia w podporach obiektu nalezy
zamontowaé bezposrednio po rozszalowaniu podpér i zniwelowaé w oparciu o staty znak wysoko$ciowy nawigzany do uktadu
niwelacji pafistwowe;.

Zaktada sie wykonanie znakow wysokosciowych w postaci stalowych trzpieni ze stali nierdzewnej osadzonych w otworach
wierconych przy uzyciu zywicy epoksydowej.

Migjsce osadzenia znaku (trzpienia) musi zapewni¢ mozliwo$¢ ustawienia na nim taty niwelacyjnej i wykonanie odczytu,
natomiast ksztatt trzpienia powinien zapewni¢ jednoznaczny sposéb ustawienia na nim faty.

Przed przystapieniem do wykonania otworéw nalezy wykona¢ niezbedne pomosty i rusztowania umozliwiajace dostep do
konstrukcji w miejscach wykonywania odwiertéw, a takze zapewniajace bezpieczenistwo pracy obstugi oraz bezpieczeristwo
uzytkownikow drog i prowadzenia ruchu kolejowego.

Srednice i gleboko$é otwordw nalezy ustalié na podstawie $rednicy trzpieni do osadzenia oraz zalecer Producenta zywicy
epoksydowe;.

Po wywierceniu otworéw nalezy je oczysci¢ strumieniem sprezonego powietrza o cisnieniu nie mniejszym niz 0,6 MPa i
zabezpieczy¢ je przed zanieczyszczeniem i zawilgoceniem. Skfadniki zywicy nalezy miesza¢ w proporcjach $ciSle wg wskazan
Producenta. Sktadniki nalezy miesza¢ az do osiagniecia jednolitej barwy, przez okres czasu okre$lony przez Producenta, lecz nie
krocej niz przez 3 minuty. Nastepnie wymieszany materiat nalezy przelaé do czystego pojemnika i jeszcze raz wymieszac. Czas
przydatno$ci zywicy w temperaturze +20°C wynosi zwykle okoto 30 minut. Temperatura podioza i otoczenia w trakcie aplikacii
zywicy powinna wynosi¢ od +5°C do +30°C. Trzpienie przed ich osadzeniem muszg by¢ doktadnie oczyszczone.

W przypadku konstrukcji stalowej dopuszczalne jest wykonanie znaku wysoko$ciowego w formie krétkiego trzpienia
przyspawanego do elementu, nadlewu spawalniczego, itp. W takim wypadku zaleca si¢ uwzglednienie tych znakéw juz na etapie
projektu warsztatowego w celu pokrycia ich zabezpieczeniem antykorozyjnym na wytwérni.

5.4. Prace geodezyjne
Dla kazdego statego znaku wysokosciowego nalezy sporzadzi¢ opis topograficzny umozliwiajacy:
e odnalezienie i zidentyfikowanie znaku,
e naniesieniu punktu na mape topograficzng (1:10 000).

Ponadto dla kazdego statego znaku wysokoSciowego nalezy okresli¢ jego rzedng w nawigzaniu do ukfadu niwelacii
panstwowej.

W oparciu o rzedne statych znakéw wysoko$ciowych nalezy okresli¢ rzedne znakdéw wysokoSciowych osadzonych na
obiekcie. Rzedne te powinny by¢ okreslone z doktadnoscig do 1 mm.

Dla poszczegolnych zadan geodezyjnych zwigzanych z osadzeniem znakdw pomiarowych na obiektach mostowych i
monitoringiem osiadan podp6r obiektu mostowego nalezy sporzadzi¢
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w D-M-00.00.00 Wymagania ogéine.

Kontrole jakosSci prac pomiarowych zwigzanych z zaktadaniem punktow pomiarowo-kontrolnych nalezy prowadzi¢ wg
ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien:

e uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (deklaracje
wiasciwosci uzytkowych, certyfikaty zgodnoSci, deklaracje zgodno$ci, krajowe oceny techniczne, aprobaty techniczne,
protokoty kontroli i odbioru w wytwérni itp.), potwierdzajace zgodno$¢ materiatéw z wymaganiami punktu 2 niniejszej
Specyfikacji,

e ew. wykona¢ wtasne badania wtadciwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania robét, okreslone w punkcie 2 lub
przez Inspektora nadzoru/Inzyniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badat Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru/Inzynierowi do akceptacii.

6.3. Kontrola jakosci robot
Kontrole jakosci robot nalezy przeprowadzaé na zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa i punktem 5 niniejszej STWIORB.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w D-M-00.00.00 Wymagania ogélne.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest 1 szt. (sztuka) wykonanego i odebranego punktu pomiarowo-kontrolnego (reperu) na obiekcie lub
statego punktu pomiarowego w sagsiedztwie obiektu na podstawie Dokumentaciji Projektowej i pomiaru w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogédlne zasady odbioru robét
Ogolne wymagania dotyczace odbioru robét podano w D-M-00.00.00 Wymagania ogéine.

Roboty objete niniejszg STWiIORB podlegajg odbiorowi, ktdry jest dokonywany na podstawie wynikéw pomiaréw, badan i
oceny wizualnej.

Jezeli wszystkie badania przewidziane w punkcie 6 daty wynik pozytywny, wykonane roboty nalezy uznaé za wykonane
zgodnie z wymaganiami STWIORB. Jezeli choé jedno badanie dato wynik ujemny wykonane roboty nalezy uzna¢ za niezgodne z
wymaganiami. W tym wypadku Wykonawca jest zobowigzany doprowadzi¢ roboty do zgodno$ci z STWIORB i przedstawi¢ je do
ponownego odbioru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne.

9.2. Cena jednostki pomiarowej

Cena jednostkowa obejmuije:
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roboty pomiarowe i przygotowawcze,

dostarczenie materiatow i wszystkich pozostatych srodkow produkcji,

wykonanie projektu roboczego i harmonogramu kontroli osiadan podpér,

wykonanie i rozbiérke niezbednych rusztowan i pomostéw roboczych oraz dostarczenie projektow tych urzadzen,
osadzenie punktu pomiarowego na obiekcie lub statego punktu pomiarowego w sasiedztwie obiektu,

wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw i opracowan geodezyjnych (w tym dokumentacji powykonawczej z
naniesionymi punktami wysokos$ciowymi),

wykonanie badan wg punktu 6,
uporzadkowanie terenu robét.
Cena wykonania robot okreslonych niniejszg STWiIORB obejmuje réwniez:

roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sg przekazywane Zamawiajagcemu i sg
usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,

prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robét podstawowych, niezaliczane do robét tymczasowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.

PN-EN ISO 2535 Tworzywa sztuczne — Nienasycone zywice poliestrowe — Pomiar czasu zelowania w temperaturze
otoczenia.

Instrukcja techniczna O-1.  Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-1.  Pozioma geodezyjna osnowa.

Instrukcja techniczna G-2.  Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna.

Instrukcja techniczna G-3.  Geodezyjna obstuga inwestycji.

Instrukcja techniczna G-4.  Pomiary sytuacyjne i wysokoSciowe.

Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne.

Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne.

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r. w sprawie warunkdw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty inzynierskie i ich usytuowanie. (Dz. U. z 2000 r. nr 63 poz. 735 z p6zniejszymi
zmianami).
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